- DETECCION DE DOBLE CHAPA

ROLAND

sensor technology

E20 DOBLE CHAPA

SISTEMA DE DETECCION CON UN SENSOR DE CONTACTO

Deteccion de doble chapa con un sensor para materiales FE

Sin fuerza tras la medicion

Sensores linearizados intercambiables para control de doble

chapade0,Ta 12 mm de espesor de chapa

Versidn opcional 4P que permite la conexion de hasta 4 sensores

Programable para 255 diferentes espesores de chapa

Monitorizacién sobre y bajo los limites estandar

Monitorizacion de tension y tiempo de medicion

Interfaz de entradaa PLC de 9 u 11 Bit

Interfaces seleccionables:

- Interfaz RS232 optoacoplado -

- Todas las ¢ d
tecnologias de |
bus de campo

ENTER VENUE

ROLAND R 1000

ROLAND ELECTRONIC DE 75210 KELTERN




E20 DOBLE CHAPA

Descripcion

Cuando las chapas se alimentan automaticamente, puede que dos chapas o mas pasen a la maquina de procesamiento. Esto puede
dafar la herramienta, causar paradas en la produccién o resultar en reparaciones costosas. El detector de doble chapa E20 previene
que ocurra esto de forma fiable.

Ademaés de la conexion a un sensor, es posible conectar a cuatro sensores de un mismo tipo (E20-4P).

Este sistema también se puede utilizar para la deteccidn de partes ocultas. La conmutacién del sensor esta controlada de forma
secuencial mediante PLC o automaticamente mediante un nuevo modo secuencial. Esta funcion elimina elinterruptor de consumo de
tiempo delcanalde medicion o el programa mediante PLC. La medicidn de 4 chapas separadas de 1 mm de espesor con sensor P42AGS
y un 120% sobre elumbral de doble chapa se realiza en menos de 305 ms utilizando el secuenciador. Por el contrario, la misma medi-
cion con el cambio de programa mediante PLC dura mas de 700 ms.

Funcion

El detector de doble chapa se basa en principios electromagnéticos. Controla chapas ferromagnéticas con un sensory ejerce fuerza
solo durante el proceso de medida. ELl cambio del espesor de chapa supone el cambio en la induccion. El sistema calcula el espesor
de la chapa por este cambio. Se generan sefiales correspondientes a los limites pre-seleccionados de 0-chapas, 1-chapa o 2-chapas.
La unidad de control esta disponible en 3 versiones B, C y bus de campo.

Todos los sistemas pueden almacenar 255 pardmetros (espesores). Las caracteristicas y la version estan incluidas en la descripcion
del sistema. Los sistemas estandares tienen una interfaz paralela de 24 V para seleccionar entre los 255 ajustes de parametros (pro-
gramas). Para los sistemas de bus de campo la seleccion de programas se realiza via bus de campo.

\Version estandar: \Version bus de campo:
. s Numerode  Numerode Espesor Medicion F = Namero de Nimero de Espesor Medicién
_______ programa sensor nominal A programa sensor \ / nominal
oDooo 0000
i e Limite
s Limite Medicion Limite iency /
~ B inferior actual superior - Estadodel  Tipo de Bus Medicién Limite  Direccién
- - bus de campo actual superior  de Bus
Descripcién del sistema
Numero de sensores: Version: Salidas: Carcasa: Numero de sensores: Bus de campo: Carcasa:
-- :1 sensor B: Esténdar O : Optoacoplador -- :Montaje en pared -- :1sensor PR : Profibus Con connexién de enchufe
4P : hasta 4 sensores C: Almacenamiento de R : Relés FP : Montaje en panel 4P :hasta 4 sensores  xx :Todos los buses
datos via RS232 de campo comunes
Exjemplo: E20-C-O, para un sensor, backup de datos / control remoto via RS 232, sefial Exjemplo: E20-4P-PR-S  hasta 4 sensores, almacenamiento de datos / control remoto via Bus de campo;
optoacoplador estos sistemas tienen siempre salidas de sefial con optoacoplador y estan
completamente equipados con conectores.

Dimensiones

E20 [PxAxP] E20-4P [PxAxP] E20-(4P)-PR-S [PxAxP]

140x140x71 mm (5.5 x 5.5 x 2.8 in) 180x140x71 mm (7.1x5.5x 2.8 in) 225x240x71 mm (8.9x9.5x2.8in)

Cable de sensor / Accesorios (Dimensiones)

Cable Sensor:

Cable: CPS-5-GOIL para P42GS y P75VGS Cable: CPM12S-G para P30GS y P42AGS
Receptaculo recto a8 Receptaculo remg
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Cable: CPS-5-WOIL Cable:
Receptaculo de angulo derecho Receptaculo de angulo derecho

72 ‘ 54

Abrazadera

para sensores o
/ para sensores =
31 | con muelle de succion SHX42 P
i 352 & para sensor P42(A)GS 2
Ancho conector 30 mm  (también disponible: <
L= Eg Ancho conector 30 mm EIETEREGEE Gl e R Sk
— sin ventosa de succion
P 220 disponible como tipo SH...GS)

aprox. ¢ 110 mm




SISTEMA DE DETECCION CON UN SENSOR DE CONTACTO

Sensores:

P30GS P42AGS P75VGS P128GPPS
(solo bus de campo)
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Tiempo de medicion:

La tabla de la derecha muestra el tiempo de reaccion del sistema cuando detecta doble chapa con maximo espesor de chapa apli-
cable a cada sensor y seleccionando el limite superior de conmutacion de 120%.
Eltiempo para 2, 3, 0 4 sensores se aplica al modo secuenciador.

Max espesor de Tiempo de medicién [ms] con max. espesor de chapa y umbral de doble chapa de 120%
chapa [mm] 1Sensor 2 Sensores 3 Sensores 4 Sensores

P75VGS
P128GPPS 11 (12%)

Comportamiento con hueco de aire:

El Detector de Doble Chapa E20 tiene una gran mejora en cuanto a la tolerancia con el hueco de aire especiamente cuando se utiliza
elsensor P42AGS. Existen dos tipos de huecos de aire en el caso del control de doble chapa. Primero esta el hueco de aire entre el
sensory la superficie de la chapa (primer hueco), y un hueco de aire entre la primera y segunda chapa (segundo hueco de aire).
Los diagramas muestran las relaciones.

Ejemplo para el primer hueco con sensor P42AGS: de acuerdo con el diagrama, se puede admitir el procesamiento de una chapa de 2
mm en un espacio de aire de 0,5 mm con un umbral de doble chapa de un 120%.

Ejemplo para el segundo hueco y sensor P42AGS con 2 mm de espesor de chapa y un umbral de doble chapa de 120%, se puede
admitir un espacio de aire de hasta 3 mm.

jAtencion! El resultado de los datos de ambos diagramas no se puede combinar.

Max. hueco de aire entre el sensor y la primera chapa (primer hueco de aire) Max. hueco de aire entre la primera chapa y segunda chapa (segundo hueco de aire)
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*0 mm de espacio de aire




Datos tecnicos

E20

Almentacion: ___________24VDC#4V Temperaturaambiente: _____10-50°C

Consumo: <120W Peso: aprox. 1,5 kg

L o Galvanicamente aislado con junta comun
Grado de proteccidon: IP 65 Entrada de sefal: de 24VDC

Version B Version C, Bus de campo
Salidas de seiial: ‘ Contactos conmutados (libre potencial) ‘ Galvanicamente aislado con optoacoplador
Max. conmutacidn tensidn: 250V AC 50 VAC
Max. conmutacion corriente: ‘ 1A ‘ 0,15A
Max. conmutacion potencia: 240 W /200VA 100 mW

Detalles del pedido

E20 Version bus de campo Carcasa de montaje en pared  Montaje de panel frontal (FP)

Referencia Descripcion Referencia Descripcion

E20-XX-S 1 Sensor E20-XX-S-FP 1 Sensor

XX: DN=DeviceNet (Cédico B), DNT=DeviceNet (Cdodico A), COP=CANopen (Cddico A), CP=CANopen (Cddico B), CC=CC-Link, IN= INTERBUS,
PR=PROFIBUS DP, PN=PROFINET 10, EN=EtherNet/IP, ET=EtherCAT

E2010 Carcasa de montaje en pared Montaje de panel frontal (FP)

Referencia Descripcion Referencia Descripcion

E20-B-0 1 sensor, (0) = optoacoplador; E20-B-0-FP 1 sensor, (0) = optoacoplador;
E20-B-R (R) =relé de salidas; E20-B-R-FP (R) =relé de salidas;
E20-C-R (B) =sin respaldo de datos; E20-C-R-FP (B) =sin respaldo de datos;
E20-C-0 (C)=con respaldo de datos E20-C-0-FP (C)=con respaldo de datos

E20-4P-B-0 4 sensores (0) = optoacoplador; E20-4P-B-0-FP 4 sensores (0) = optoacoplador;
E20-4P-B-R (R) =relé de salidas; E20-4P-B-R-FP (R) =relé de salidas;
E20-4P-C-R (B) =sin respaldo de datos; E20-4P-C-R-FP (B) =sin respaldo de datos;
E20-4P-C-0 (C)=con respaldo de datos E20-4P-C-0-FP (C)= con respaldo de datos

Sensores

Referencia Descripcion Referencia Descripcion

P30GS* Electromagnético hasta 2,5 mm** P75VGS Electromagnético hasta 6,5 mm**

_ Electromagnético hasta 4,0 mm** P128GPPS Electromagnético hasta12,0 mm**

* Elsensor P30GS debe utilizarse Gnicamente en caso de situaciones de espacio reducido. El sensor estandar debe ser P42AGS) ** espesor de una chapa

Cable de sensor
Para P30GS + P42AGS: Para P128GPPS: Para todos los otros sensores:

Referencia Referencia Referencia Descripcion

CPM12S-G*** / SM12CP-G**** CPS-GOIL Receptéculo recto

SM12CPM12S-GG SM12CPPPS-GG SM12CPS-GG Tecnologia bus de campo, Receptéculo recto

Longitud estandar 5 m. Cable hasta 50 m bajo pedido, para mayores longitudes consultar. *** Punto de separacion del sensor **** Electronica de evaluacion hasta el punto de separacion

Accesorios

Referencia Descripcion Referencia Descripcién

Dispositivo de sujecion para SH42GS,
*
SH426S Abrazadera con muelle con ventosade ~ SHK SHS42GS (-85), SHS42G-FB (80)

SHS42GS / SHS4265-85 ?SC;‘; I |SHX-AZ2-25 | Adaptor25mm para SHX42 / SHX42-DL
Xi u

SHS42G-FB / SHS42G-FB80 para P42GS y P42AGS 2395110 Labios de goma para la de ventosa

SHX42 / SHX42-DL *sin ventosa de succién RPP1000 Software para pardmetro almacenamiento en PC
(version C solo)
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